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Thermal and Fluid Science

+ Combustion

» Micro-Fluidics and Nano-Fluidics
+ Heat Exchange and Heat Sink

» Thermal Imaging
+ Thermal Radiation

» Computational Fluid Dynamics

« Computational Thermodynamics
« Electronic Thermal and Cooling
+ Chemical-Mechanical Polishing

+ Two-Phase Flow
+ Bubble and Cavitation

+ Caron Nano-Materials

+ Off-Shore Win Power

+ Hydrogen and Clean Energy

Mechanical Design

« Creative design

« Ancient machinery

« Gear and cam design
* Reverse Engineering
* Robotics

« Optimal system design
« Industrial design

« Automatic transmission
« Knowledge engineering

« Virtual reality

« Eco-design

+ Green technology
+ Body definition

« Human Animation
« Automatic design

+ Automobile design

Body scan

Feature extration

Body siructure
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Solid Mechanics

« Structural Mechanics

« Vibration and Dynamics

+ Non-linear Dynamics

« Fracture Mechanics

« Computational Mechanics . T

« Experimental Mechanics

« Micro/Nano Mechanics ﬁ'l “l If '"f (i
» Molecular Dynamics .
« Wave Propagation

« Ultrasound and Acoustics
« MEMS

« Laser interferometer

« IC Packaging and reliability
« Photonic Crystals

+ Metamaterials ‘

+ Biomechanics

System and Control

« Servo-motion control

« Linear motors

* Robotics

 Hydraulic control

* Biomedical engineering
« Tissue engineering :
« Artificial limb

« Vehicle suspension ;
« Opto-electro-mechanical system
» Gyroscope

« Flexible system

« Sensing technology
« Sensors & actuator
« Piezoelectric system
« Nano-positioning



Manufacturing and Materials
- Metal forming

- Intellectual manuacturing system

- Computer aid manufacturing (CAM)
- Precision machining

« Dynamic impact

« Cutting tool design

« Thin films & Coatings

- Composite materials

- Sputtering

« Micro-machining

- Laser material processing
- Laser drilling

- Nano-fabrication

- Nano-materials
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